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Exercice01 : 

Soit 𝑓 une fonction définie par 𝑓(𝒙) = {
(𝒙 − 𝟐)𝒆𝒙 + 𝒙 ; 𝒙 ≤ 𝟐

(𝒙 − 𝟐) 𝐥𝐧(𝒙 − 𝟐) + 𝟐 ; 𝒙 > 𝟐
 et soit (𝒞𝑓) la courbe 

représentative de la fonction 𝑓 dans un repère orthonormé ℛ(𝒪; 𝒾; 𝒿) avec 
 ‖𝒾‖ = ‖𝑗‖ = 1𝑐𝑚. 

1. Determiner 𝒟𝑓 . 

2. Calculer les limites aux bornes de 𝒟𝑓  

3. Montrer que f est continue en 2. 
4. Etudier la dérivabilité de f en 2, puis interpréter ces résultats graphiquement. 
5. a)  résoudre dans ]2; +∞[ l’équation 𝐥𝐧(𝒙 − 𝟐) + 𝟏 = 𝟎 puis dresser son tableau de 

signe. 
b) Calculer 𝑓′(𝑥) pour tout 𝑥 dans ]2; +∞[. 
c) Donner le signe de 𝑓’(𝑥) sur ]2; +∞[ 

6. a) montrer que (∀𝑥 ∈ ]−∞; 2]): 𝒇′(𝒙) = 𝒙𝒆𝒙 − 𝒆𝒙 + 𝟏.  

b) On donne dans l’annexe la courbe représentative (𝒞𝑓′) de la fonction 𝑓’ sur 

]−∞; 2]. Déduire le signe de 𝑓’ sur ]−∞; 2]. 
7. Donner le tableau de variations de la fonction 𝑓 sur 𝒟𝑓 . 

8. Étudier la branche infinie de la courbe (𝒞𝑓) au voisinage de +∞. 

9. a) Montrer que la droite (𝒅): 𝒚 = 𝒙 est une asymptote oblique de (𝒞𝑓) au voisinage 

de -∞  

b) étudier la position relative de (𝒞𝑓) et la droite (𝒹) sur ]−∞; 2] 

      10.  à partir de la courbe (𝒞𝑓′) montrer que le point 𝐼(0 ; 2) est un point d’inflexion de la 

courbe (𝒞𝑓) sur ]−∞; 2]. 

       11.  tracer la droite (𝒹) , le point 𝐼 et la courbe (𝒞𝑓) dans le repère ℛ . 
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Exercice 2 : 

Dans le plan complexe rapporte à un repère orthonormé direct (𝒪; 𝒰⃗⃗; 𝒱⃗⃗) .on considère les 

points 𝐴, 𝐵, 𝐶  et 𝐷 d’affixes respectives 𝒂 = √𝟐 + 𝒊√𝟐 , 𝒃 = 𝟏 + √𝟐 + 𝒊, 𝒄 = 𝒃̅ et 𝒅 = 𝟐𝒊. 
1. Ecrire le nombre 𝒂 sous forme trigonométrique. 
2. a) vérifier que 𝒃 − 𝒅 = 𝒄. 

b) montrer que (√𝟐 + 𝟏)(𝒃 − 𝒂) = 𝒃 − 𝒅 et déduire que les points 𝐴, 𝐵 et 𝐷 sont 

alignés. 
      3. a) vérifier que 𝒂𝒄 = 𝟐𝒃. 

          b) déduire que 𝟐 𝐚𝐫𝐠(𝒃) ≡
𝝅

𝟒
[𝟐𝝅]. 

      4. soit 𝑅 la rotation de centre 𝒪 et d’angle 
𝜋

4
 qui transforme chaque point 𝑀 du plan d’affixe 

𝑧 en un point 𝑀’ d’affixe 𝑧’. 

           a) montrer que 𝒛’ =
𝟏

𝟐
𝒂𝒛. 

           b) déduire que 𝑅(𝐶) = 𝐵 et 𝑅(𝐴) = 𝐷 . 

           c) montrer que 
𝒃−𝒂

𝒄−𝒂
= (

√𝟐−𝟏

𝟐
) 𝒂, puis deduire une mesure de l’angle (𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ ; 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗̅̅ ̅̅ ̅̅ ̅̅ ̅). 
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